
Curso de Robótica con ROS en Python

Información General

Fecha de inicio: 01/06/2026

Frecuencia: Semanal

Carga horaria por clase: 90 min

Presentación

Hoy en día, en el mundo del desarrollo de software robótico, resulta indispensable trabajar con 
plataformas y herramientas que nos permitan avanzar de manera eficiente en el desarrollo de 
aplicaciones, sin tener que reinventar la rueda al iniciar un nuevo proyecto. Es aquí donde entra 
Robot Operating System (ROS). ROS es un conjunto de herramientas y bibliotecas de código 
abierto que simplifican el desarrollo de aplicaciones robóticas. En este curso aprenderás los 
fundamentos de ROS, configurar un entorno de desarrollo y a utilizar sus herramientas para 
iniciarte en el desarrollo de aplicaciones con ROS en Python. Al finalizar este curso, habrás 
adquirido las habilidades necesarias para dar tus primeros pasos en el desarrollo de aplicaciones 
robóticas con ROS2 en Python. Contarás con una sólida base que te permitirá continuar tu 
formación en el ámbito del desarrollo de software robótico.

Objetivos Generales

Adquirir las habilidades esenciales para iniciarse en el desarrollo de aplicaciones robóticas 
utilizando ROS2 con python.

Objetivos Específicos

Manejar las herramientas gráficas y de visualización de ROS2.•

Manejar las herramientas básicas de línea de comandos de ROS2.•

Configurar un entorno de desarrollo para ROS2.•

Conocer el ecosistema de ROS2 y sus aplicaciones en la robótica.•

Desarrollar una aplicación con ROS2 en Python.•

Comprender los conceptos fundamentales de ROS2.•

Destinatarios

Personas interesadas en aprender y aplicar ROS en proyectos de robótica.•

Personas que deseen introducirse al desarrollo de aplicaciones robóticas con Python.•

Desarrolladores de ROS1 que quieran aprender las nuevas funcionalidades de ROS2.•

Plan de Estudios

Módulo 1: Fundamentos de ROS.



Introducción al desarrollo de aplicaciones robóticas con ROS.•

Creación y ejecución de un nodo simple en ROS2.•

Tópicos en ROS2.•

Servicios en ROS2.•

Módulo 2: Avanzando en ROS.

Acciones en ROS2.•

Launch Files y parámetros en ROS2.•

Herramientas gráficas y simuladores para ROS2.•

Trabajo Integrador Final•

Recuperatorio•
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